Suivre la lighe noire ALGORA SCRATCH

Suivre la ligne noire avec un robot ALGORA avec deux photo-réflecteurs en
SCRATCH

Tableau d'assignation des broches

Photorélfecteur IR  ~
Photorélfecteur IR i

LED i

B B b

Capteur de pression ~

| Tout décocher' | 0I(| | Annuler |

Tu dois créer trois variables pour mémoriser et gérer le suivi de la ligne noire.

4

Deux variables noire_a0 et noires a1 pour mémoriser la couleur noire de chaque photo-
réflecteur

Une variable tolerance pour gérer une tomérance de la variation de la couleur noire lors du
déplacement.

Variables

Nouvelle variable

Supprimer une variable

noire_a0
noire_al

tolerance
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Suivre la lighe noire ALGORA SCRATCH

Fonction pour mémoriser la couleur noire : place ton robot sur la ligne
noire, les deux photo-réflecteurs au-dessus de la ligne puis appui sur le
capteur de pression.

Fonction init |

2 LED A2 on
a tolerance attribuer @

r:'apéterjusqu'i‘l Valeur du capteur de pression A3  =()

a noire_a0 attribuer Valeur du photoréflecteur IR A0 + tolerance

-

2 LED A2 off |

attendre jusqu'a Valeur du capteur de pression A3 = 0
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Suivre la lighe noire ALGORA SCRATCH

Fonctions pour déplacer le robot :

'Fonction gauche |
#% Moteur M1 tourne Sens aiguilles
#% Moteur M2 tourne Sens contraire aiguilles

]".;Fonctidlim droite |

#% Moteur M1 tourne Sens contraire aiguilles

2% Moteur M2 tourne Sens aiguilles

!' Fonction stop |
#7 Moteur M1 off Frein
## Moteur M2 off Frein

'Fonction avancer |

#% Moteur M1 tourne Sens aiguilles
#% Moteur M2 tourne Sens aiguilles
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Suivre la lighe noire ALGORA SCRATCH

Programme principal pour le suivi de la ligne noire :

Démarrer le programme
Appeler la fonction init |
répéter indéfiniment

attendre jusqua Valeur du capteur de pressior

Z% Moteur M1 puissance s8]

Moteur M2 puissance

répéter jusqu'a Valeur du capteur de pre =@

si Valeur du photoréflecteur IR A0 | < noire_a0 et Valeur du photoréflecteur IR A1l | < noire_al

Valeur du photoréflecteur IR A0 | '€ noire_a0

sihon '
si Valeur du photoréflecteur IR Al < noire_al
Appeler la fonction gauc |
sinon
‘Appeler la fonction avancer |

Apbeler la fonction stop

attendre jusqu‘a Valeur du capteur de pressior
attendre jusqu‘a  Valeur du capteur de pressior
e =
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